Modulo Driver Motor ponte-H - L298N

Este driver é baseado no circuito integrado L298N. Com este Driver Ponte H L298M é possivel controlar
independentemente a velocidade e rotacdo de 2 motores DC ou 1 motor de passo. O mesmo possui dois
canais e permite controlar velocidade e sentido de rotacdo de até dois motores ao mesmo tempo.

Possui terminais parafusaveis para facil instalagéo e furos nas extremidades da placa para fixagéo ao
protétipo.

Especificagdes Técnicas:

- Tensao de Operacao: 4~35v

- Chip: ST L298N

- Controle de 2 motores DC ou 1 motor de passo

- Corrente de Operacado méaxima: 2A por canal ou 4A max
- Tensao logica: 5v

- Corrente l6gica: 0~36mA

- Limites de Temperatura: -20 a +135°C

- Poténcia Maxima: 25W

- Dimensobes: 43 x 43 x 27mm

- Peso: 30g



MOTOR A
ATIVA 5v

6-35v
GND
Sv
ATIVAMA |8
ENTRADA |—is
;.
ATIVAMB {18

MOTOR B

Controle de 2 motores DC

Motor A

-----------------

CEEEEEE Y Retirar
I Jumper !

Motor B



Controle de motor de passo
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Visite: mutcom.no.comunidades.net



https://mutcom.no.comunidades.net/

